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MASTER EN AUTOMATISMOS ELECTRICOS,
NEUMATICOS E HIDRAULICOS

METODOLOGIA
|
Este Master en Automatismos Eléctricos, Neumaticos

e Hidraulicos esta dirigido a profesionales, técnicos y a todas
aquellas personas que estén interesadas en este ambito
profesional y poder desarrollarlos de forma eficiente en el mundo

laboral.

Permite  conocer sobre la introduccion a la
automatizacién, los principios basicos, el lenguaje de los
automatismos, los elementos eléctricos, los elementos de
neumatica, los elementos hidraulicos, los actuadores eléctricos,
los actuadores neumaticos, los actuadores hidraulicos, entre
otros aspectos relacionados. Ademas, al final de cada unidad
didactica el/la alumno/a encontrara ejercicios de autoevaluacion
que le permitira hacer un seguimiento del curso de forma

auténoma.

El alumno recibirda acceso a un curso inicial donde
encontrara informacion sobre la metodologia de aprendizaje, la
titulaciéon que recibira, el funcionamiento del Campus Virtual, qué
hacer una vez el alumno haya finalizado e informacién sobre la
Escuela de Arte, Artesania y Oficios. Ademas, el alumno
dispondra de un servicio de clases en directo.

FICHA TECNICA

CARGA HORARIA MODALIDAD DURACION DE
DE 600H ONLINE HASTA UN ANO

CURSO INICIAL TUTORIAS IDIOMA
ONLINE INDIVIDUALES CASTELLANO




IMPORTE TOTAL

RECONOCIMIENTO

Una vez finalizados los estudios y superadas las pruebas de evaluacion, el alumno recibira
un diploma que certifica el
" de la ESCUELA DE POSTGRADO DE ARTE, ARTESANIA Y OFICIOS, avalada

por nuestra condicién de socios de la CECAP.

Los diplomas, ademas, llevan el sello de Notario Europeo, que da fe de la validez, contenidos

y autenticidad del titulo a nivel nacional e internacional.




PLAN DE ESTUDIOS

AUTOMATISMOS ELECTRICOS, NEUMATICOS E HIDRAULICOS

MODULO 1. INTRODUCCION A LA AUTOMATIZACION

1. Objetivos, utilidades y beneficios

. Grados de automatizacioén
. Clases de automatizacion
. Tipologias de automatizacién

* Automatizaciéon mecanica
Automatizacion eléctrica
Automatizacion electronica
Automatizaciéon neumatica
Automatizacion hidraulica
. Técnicas de automatizacion
. Fases de desarrollo de un sistema automatico
. Elementos de un sistema automatizado
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1. Control en lazo abierto
2. Control en lazo cerrado

1. Procesos continuos
2. Procesos discretos
3. Procesos discontinuos o por lotes

. Asincronos
. Sincronos
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MODULO 2. PRINCIPIOS BASICOS

1. Magnitudes eléctricas
* |ntensidad eléctrica



Tension eléctrica
Resistencia eléctrica
Energia eléctrica
Potencia eléctrica
Densidad de corriente

1. Nociones sobre mecanizado
* Componentes de los automatismos neumaticos
Sistema métrico de unidades
Calculo de figuras geométricas
Calculos aplicados
Mediciones diversas
2. Produccion y distribucion de aire comprimido

1. Principios basicos de la hidraulica
* Transmision de fuerza y multiplicacion de presion
* Propiedades de los fluidos hidraulicos

2. Componentes basicos

MODULO 3. LENGUAJE DE LOS AUTOMATISMOS

. Puerta OR

. Puerta AND
. Puerta NOT
. Operaciones
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. Sistema binario

. Sistema octal

. Sistema decimal

. Sistema hexadecimal
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. Cédigos decimales codificados en binario (BCD)
. Cédigo Gray

. Cédigo Johnson

. Codigo BCD exceso tres
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5. Cdodigos alfanuméricos

MODULO 4. ELEMENTOS ELECTRICOS

1. Corriente continua
2. Corriente alterna

1. Monofasicos
2. Trifasicos

. Resistencia
. Bobina
. Condensador

WN -

. Circuito en serie
. Circuito paralelo
. Circuito mixto
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MODULO 5. ELEMENTOS DE NEUMATICA

1. Produccion de aire comprimido

* Compresores volumétricos

* Turbocompresores

* Accionamiento del compresor
2. Distribucidn del aire comprimido

* Acumulador

* Separador

* Red de aire

* Preparacion del aire



1. Cilindros neumaticos
2. Valvulas distribuidoras

. Circuitos de un cilindro

. Cilindro de mando manual

. Cilindro de mando semiautomatico
. Cilindro de ciclo continuo

. Circuito de dos o mas cilindros
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MODULO 6. ELEMENTOS HIDRAULICOS

1. Ley de Pascal

. Unidad de presién

. Transmisién hidraulica de fuerza
. Ley de circulacion

. Energia hidraulica

. Rozamiento y circulacion
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1. Viscosidad

. Bombas de caudal fijo

. Bombas de caudal variable
. Bombas de engranajes

. Bombas de paletas

. Bombas de pistones
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. Depaosito de aceite

. Filtro

. Manometro

. Valvulas de cierre y limitadoras de presion
. Tuberias y conducciones
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. Valvulas distribuidoras 2/2
. Valvulas distribuidoras 3/2
. Valvulas distribuidoras 4/2
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. Valvulas distribuidoras 5/2

. Valvulas distribuidoras 4/3

. Valvulas de caudal

. Valvulas reguladoras de presion

. Cilindros
. Motores hidraulicos
. Actuadores rotativos

. Mando de un cilindro de doble efecto

. Mando de un cilindro de doble efecto mediante valvula 4/3
. Regulacion de velocidad de avance de un cilindro

. Regulacion de caudal de entrada

. Regulacion de caudal de salida

. Regulador de presién

. Circuito de avance rapido

. Electrohidraulica

MODULO 7. ACTUADORES ELECTRICOS
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. Servomotor de corriente alterna

. Motor de corriente continua

. Motor paso a paso sin escobillas

. Servomotores de corriente continua sin escobillas

. Motor eléctrico de accionamiento lineal

. Mando digital de los motores de accionamiento lineal
. Servomotor digital

MODULO 8. ACTUADORES NEUMATICOS

1. Servomotor neumatico



2. Cilindro neumatico de movimiento lineal
* Cilindro de doble efecto tipo tandem
* Cilindro de doble efecto multiposicion
* Cilindro neumatico guiado
* Cilindro neumatico sin vastago
* Cilindro neumatico de impacto
* Cilindro neumatico de fuelle
* Sistemas de accionamiento
* Dispositivos hidroneumaticos
* Dispositivos de funcion légica
* Equipos neumaticos
3. Cilindro neumatico de movimiento giratorio
4. Musculo neumatico
5. Técnicas de vacio

MODULO 9. ACTUADORES HIDRAULICOS

1. Cilindro hidraulico

2. Equipos hidraulicos
* Circuitos hidraulicos
* Accionamiento de turbinas
* Prensas hidraulicas

MODULO 10. MOTORES ELECTRICOS

1. Fuerza
2. Potencia

. Motor de corriente alterna trifasico

. Motor monofasico de corriente alterna
. Motor de corriente alterna

. Motor de corriente continua

. Motor universal
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MODULO 11. MOTORES NEUMATICOS E HIDRAULICOS

1. Motores de pistdn axiales
2. Motores de pistdn radiales
3. Motores de engranajes

4. Turbomotores

5. Motores de aletas

MODULO 12. ARRANQUE Y FRENADO DE MOTORES

1. Sistemas cableados
* Relés
* Contactor
* Numeracioén de los contactos
2. Encendido mediante relé
3. Automatismos basicos
4. Automatismos con temporizadores

1. Arranque para motores asincronos trifasicos
* Conexién estrella-triangulo
Arranque mediante autotransformador
* Accion sobre el circuito del rotor
* Arrancadores estaticos
* Variadores de frecuencia
2. Arranque de motores asincronos



* Motor asincrono sincronizado
. Arranque con autotransformador
. Arranque con resistencias estatoricas
. Arranque con resistencias rotoricas
. Arranque de un motor con devanados separados
. Arranque mediante arrancadores progresivos
. Arranque de un motor monofasico
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. Procedimiento

2. Tipos
* Frenado por electroiman

* Frenado mecanico

* Frenado por contracorriente

* Frenado por inyeccién de corriente continua

* Frenado mediante el arrancador electrénico

MODULO 13. ELEMENTOS DE PROTECCION Y MEDIDA

1. Caracteristicas eléctricas
* Relés de induccion
* Relés electromagnéticos
* Relés electrénicos
* Relés electrodinamicos
* Relés térmicos
2. Relés segun la magnitud eléctrica
* Relé diferencial
* Interruptor diferencial
3. Relés de tension
* Relés de maxima tension
* Relés de minima tensién
4. Relés de intensidad
* Relés de sobreintensidad con transformadores de intensidad
* Relés de impedancia
* Relés de frecuencia
* Relés de potencia

. Tomas de tierra

. Lineas principales de tierra

. Conductores de proteccion

. Proteccion de las instalaciones
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1. Conexién de los aparatos de medida
2. Simbolos de los aparatos de medida

. Interruptor de posicion

. Sensores de proximidad

. Detectores 6pticos

. Detectores por ultrasonidos
. Sensores de temperatura

. Sensores de presion
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MODULO 14. AUTOMATAS PROGRAMABLES

1. Estructura del sistema automata programable
2. Niveles de automatismos
* Nivel de supervision o nivel de gestion
* Nivel de control o nivel de automatizacién
* Nivel de campo o nivel de ejecucién

. Operaciones de salto y control del programa

. Operaciones aritméticas, conversion, rotacién y desplazamiento
. Tratamiento de senales analdgicas

. Alarmas y error asincrono

. Direccionamiento indirecto y matrices

. Regulacion PID

. Bloques de organizacion y SFC’s de control y gestion
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MODULO 15. MONTAJE DE SISTEMAS DE AUTOMATIZACION INDUSTRIAL

1. Seleccion de componentes
2. Interpretacion de planos y esquemas



. Documentos para planificar y seguir el montaje
. Normas de calidad
. Otros documentos
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. Evaluacion de las condiciones ambientales
. Acondicionamiento del espacio
. Suministro de servicios
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. Componentes

. Programacion de tareas
. Asignacion de recursos
. Proceso de montaje
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MODULO 16. SUPERVISION DEL MONTAJE

1. Manuales y documentacion técnica

1. Métodos de seguimiento del plan de calidad

1. Métodos de resolucion
* Método de resoluciéon de problemas paso a paso
* Analisis de causa raiz
* Enfoque basado en equipos
* Analisis estadistico
2. Herramientas y técnicas
* Diagrama de Ishikawa
* Analisis de los "5 por qué"
* Diagrama de Pareto



3.

Acciones correctivas y acciones preventivas

MODULO 17. DIAGNOSTICO DE AVERIAS
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. Inspeccidn visual del sistema
. Analisis, pruebas y mediciones de componentes
. Interpretacion de datos

. Instrumental de analisis
. Técnicas de diagndstico y de analisis de fallo

. Averias eléctricas

. Averias neumaticas

. Averias hidraulicas

. Averias de sensores y actuadores

. Averias de software y programacion
. Averias de comunicacion

MODULO 18. REDES DE COMUNICACION INDUSTRIAL

1.

2.
3.

Arquitectura
* Nivel de dispositivo o campo
* Nivel de control
* Nivel de informacion
Transmision de datos
Tipos de redes de comunicacion industrial
* Redes Ethernet industrial
* Redes de campo



* Redes inalambricas industriales
* Redes de comunicacion serial

. Topologia de bus

. Topologia de anillo

. Topologia de estrella
. Topologia de malla

. Topologia de arbol
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. Controladores o PLCs

. Switches y routers industriales

. Gateways y conversores de protocolo

. Cableado y conectores

. Dispositivos de seguridad y redundancia
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. Amenazas y riesgos
. Medidas de seguridad
. Proteccion de datos
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MODULO 19. SEGURIDAD Y PREVENCION DE RIESGOS LABORALES

1. Identificacion de riesgos

1. Equipos y sistemas de proteccion
* Individuales

* Colectivos
2. Alarmas acusticas y luminosas

1. Primeros auxilios
* Regla PAS
2. Soporte vital basico
* Evaluacion del nivel de conciencia



* Apertura de la via aérea

* Comprobacion de la respiracion

* Restablecimiento de la circulacion

* Restablecimiento de la respiracion

* Reanimacion cardiopulmonar (RCP)

MODULO 20. PLAN DE PROTECCION MEDIOAMBIENTAL

1. Regulaciones de emisiones

2. Normativa de residuos

3. Regulaciones de eficiencia energética
4. Regulaciones de agua

1. Tipos de residuos
2. Gestion de residuos



